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La Geotrazabilidad basada en la captura de
informacioén obtenida con cdmaras
multiestrectrales embarcadas en UAVs
permite la caracterizaciéon zonal de un vinedo
para una gestion diferencial y tratamientos
selectivos con el fin de optimizar la calidad y
rendimiento del cultivo.
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INTRODUCCION

La utilizacion de Unnamed Aerial Vehicles
(UAVs) con sensores multiespectrales hace
posible mejorar el control de parametros
fisioldgicos y agronomicos de los cultivos. Las
imagenes son una buena base de informacién
para analizar y dar respuesta adecuada a la
evolucién del cultivo de la vifia. Las técnicas de
Agricultura de Precision ayudan en la gestién
diferencial de las parcelas, teniendo en cuenta
el distinto estado vegetativo de la vifa
detectado con los indices de vegetacion.

MATERIALES Y METODOS

La capacidad de conocer la informacién en
tiempo real permite ademas cumplir con la
exigencia actual de soluciones Industria 4.0
que llevan al control permanente de la
explotacién, la toma de decisiones segun las
bases de datos histéricas recogidas en los
sistemas de informacién de la explotacion
generados mediantes técnicas basadas en
Geographycal Information Systems (GIS) y
Building Information Modelling (BIM) son
usados posteriormente para documentar e
implementar técnicas de Realidad Aumentada
aplicadas al mejor conocimientos del vino.

RESULTADOS Y DISCUSION

La informacion capturada sirve de base para
realizar la geotrazabilidad del cultivo mediante
imagenes aéreas asi como generar mapas de
la produccion final de la uva de vinificacion. El
proceso nos permite optimizar los insumos

(agua, fertilizantes y fitosanitarios) y mejorar la
calidad de la uva de vinificacion. Con parte de
estos resultados se analiza y luego se toman
de decisiones que se plasman en mapas de
prescripcion para futuras tareas agronémicas
basadas en la zonificacién que se define con la
clasificacion, calculo, tratamiento y procesado
de las imagenes.

Los parametros biofisicos obtenidos permiten
la integracion vertical de la informacién en la
cadena de valor del cultivo, afiadiendo indices
de calidad como hitos a los largo del proceso.

CONCLUSIONES

La trazabilidad de vifiedos utilizando imagenes
multiespectrales capturadas por UAVs logra un
seguimiento del cultivo de gran frecuencia y
precision en la deteccion de variabilidad zonal en
vifiedos, mejorando la calidad de los vinos
obtenidos gracias a un tratamiento selectivo de la
uva de vinificacién. Las técnicas documentales
actuales permiten incluir la trazabilidad del cultivo
en dispositivos moviles mediante coédigos vy
Realidad Aumentada que dan acceso a la gestion
del cultivo e informan de las decisiones en las
distintas etapas de elaboracion del vino.
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